
Les KKaarriibboouuss, c'est une équipe de ppaassssiioonnnnééss ddee rroobboottiiqquuee qui participe chaque année à la ccoouuppee ddee FFrraannccee ddee rroobboottiiqquuee. Créée en 2010 avec la
ferme intention de rendre la conception d'un robot simple et amusante, elle revient depuis 2013 et compte bien envoyer du bois (de caribous bien sur ...) !

leskaribous.fr
YYoo mmoouussaaiill lloonn ! Vous savez où nous allons ? ((hhiippss)) Non ? Ben moi c'est pareil ! Il parrait que notre mission c'est de ((hhiippss)) ramener des
bouées échouées ... Mais bon, si déja on sort du port, on serra vernis ! Même nôt' ((gglloouuppss)) compas donne pas le nord ! Et c'est pas
avec une bande de ((hhiippss)) marins d'eau douce comme vous qu'on pourra espérer faire mieux ! Bande de bbaacchhiibboouuzzoouukkss !
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thomas , Adrien
Jules , amandine

l'éQUIPE : Merci à nos partenaires :

Conçu pour supporter llaa bbaalliissee aaddvveerrssee mais
également rreeppéérreerr les autres robots, le support balise
dispose de ccaapptteeuurrss rroottaattiiffss et d'un ssuuppppoorrtt rrééggllaabbllee..

support de balise

Bras A
VENTOUSES

Les fonctions des robots sont réparties dans deux microcontrôleurs reliés en
réseau. La partie NNaavviiggaattiioonn gère seule les ddééppllaacceemmeennttss du robot en fonction
des capteurs et du comportement sélectionné. La partie SSttrraattééggiiee décide du
ccoommppoorrtteemmeenntt à adopter en fonction de l'avancée du match et partage ses
résultats avec la partie navigation.
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Cette année, nous produisons 2 robots qquuaassiimmeenntt
iiddeennttiiqquueess ! Seule la position des actionneurs est
modifiée en fonction des tâches à effectuer.

XX22 !!
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