Lee (L QRIBOUS

Les Farlbous, c'eSJ( une équipe de pqssio'/r/)eés de I‘o'oa"[ique qui pql"(icipe chqctue année § ’q coupe de frafnce de mbg-‘[ique, Créée en 2010 qvec
la ferme intention de rendre la conception dun robot simple et amusante, elle revient en 2013 et compte bien envoyer du bois (e caos ten sr . !

TRaTeGIC

Cest fait ! Lq science fiction [avait prédit et auourdhui cest une réqlité : les robots sont paris Nous | Pour Nous détruire 2 Non ! (o,
en tous cas pas tout de sutte .. ) LIS vont Nous aider & prendre soin de [hwnanité et de notre plangte ! Notre robot ferra partie du lot en triant
[equ en s occupant des abeilles et en rendanit sa hwnizre a Notre ville = Faribou-City !

UPPORT De BaLlse BeILLE

CoNgu pour Supporter o balise adverse mais également
reperer les qutres robots, le support balise dispose de
capteurs rotatifs et dun support réglable.
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QRILLOT

FFICHQUR

OTOURS

Les foNctions du robots sont réparties dans trois microcontroleurs reliés en
résequ. La partie Navigation gére seule les déplacements du robot en fonction
des capteurs et du comportement sélectionné. Lq partie Stratégie décide du
comportement & adopter en fonction de lavancée du match et partage ses
résultats avec la partie navigation. Efin, la partie Action permet le pilotage de
ensemble des actionneurs du robot qui effectuent les taches sur le terrain et
manipulent les élements de jeus.

LA MACHINERIE

- MAKER.COM
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