w Les [ QRIBOUS

, cest une eclulpe de clul participe chqclue ahnée § . Créée en 2010 qvec Iq
ferme intention de rendre la conception d'un robot simple et amusante, elle revient en 2013 et compte bien envoyer du bois (de caribous bien sur ... !

TRaTeGIe

Le soleil, le sable chaud, les vagues, ... Qu'elle superbe jourhée § la plage ! Mais on est pas [a pour bronzer ! bes personhes mal attentionnées ont laissées les
ouvertes, laissant les affaires des baigneurs 3 la portée du premier voleur venu ! Au loin on entend un enfant pleurer car son ne tient pas debout ; un
Saura ceMainement lui remonter le moral ! Il ne restera plus qua préparer le repas avec .'

Ce qui est sur cest que, cette anNnée encore, Notre robot Ne va pas chomer ! Il ne manquerait plus quil attrape de coups de soleil avec ga ! Heureusement, il q ramené

SUPPORT D@ BaLISe

Le est congu pour accueillir lq
balise adverse (1) mais également pour détecter
ladversaire grace § ses emplacements pour
des . Un systéme
de réglage & base d'écrou/ressort permet de

de la balise
afin de he pas pénaliser ['adversaire
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LS CORVRAUX

Les fonctions du robots sont réparties dans
deux microcontraleurs . La
9ére seule les déplacements du
robot en fonction des capteurs et du
comportement Sélectionné, Lq
décide du comportement & adopter en fonction de
[avancée du match et partage ses résultats avec
la partie Navigation,

”

MOTORISATION

Lq motorisation est
réalisée grace § des
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