W e HQRIBOUS

Les [aribous, cest une &quipe de mSslonnés de robotique qui participe chaque anhée & la coupe de france de jobotique. Créée en 2010 qvec lo ferme
intention de rendre la conception dun robot simple et amusante, elle revient en 2013 et compte bien envouer du bois e cbous en ) !

sTRaTécIe

Krome ! Cest la guerre du fawr ici ! Toutes les #ibus de lo pangée veulent sapproprier lo hwnigra qui brile peindre leurs symiboles sur nos murs et chasser hos Wimmouths ! Le
Faribous he sont pas corfiertts ¢ ils sont sortis de leur grotte avec la ferme intention den découdre !

Notre champion devra aller afficher nos couleurs sur lo fresque dfin de marquer notre terrtoire. Ll ramenera un Wiwmmouth pour le diner et le fera cuire sur un des fawr qull qurg romens

au campement !
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Le sumport d2 balise est congu pour accuelllir o
balise adverse (1) mais &galement pour détecter
ladversaire grace & ses emplacements pour
des copteurs de distarice (2). Un Systéme
de réglage a base décrou/ressort permet de
réoler Finemertt [horizoritalitd de la balise
afin de ne pas pénaliser ['adversaire (3).

LS FRESQUE

Le robot dinose les coulewrs de la tribu
sur la fresque simplement en les
seratchant. Elles sont maintenues par
des qlimafits
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LCS QCTIONMNCURS

Une pirce est présente a favant et anrigre du
robot dfin de rdcupdrer des fawr et de les
amener dans la zone de déuart

Le robot lericarq les balles de ping-
bong pour chasser le Menmouth

LS CORVRAUX

A phisizurs, on est pls Tort
Les fonctions du robots sont réparties dans
deux microcontroleurs relids an résequ. La partie
Navigetion() 9ére seule les déplacements du
robot en fonction des capteurs et du
comportement Sélectionné. La partie stratégie (7)
décide du comportement a adopter en fonction de
lavahcée du match et partage ses résultats avec
la partie Navigation.

DeS CaPTCURS

Le robot est &quipé de
21 igne et de
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00 % des pidces mécahiques ot &t
réalisées en pLA sur une Tmurimariie 3
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