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Les Faribous, cest une équipe de passionnés de robotique qui participe chaque aNnée & la coupe de France de robotique. Créée en 2010 avec la ferme
intention de rendre la conception dun robot simple et amusante, elle revient en 2013 et compte bien envoyer du bois (e caous bien ) !

STRATSGIS

Notre robot va pouvoir féter dignement cet anniversaire ! Il commencera la féte en soufflant les bougies du gateau puis il ira ouyrir ses
cadeau. Il finira la soirée en faisant des blagues & sas compatrivtes ..

Pour réaliser les deux pl‘incipq’e.s actions, les qetionneurs et les capteurs utilisés sont iden rlr|l\ a5 ofin de SlMp’l’F er lq coNception mecqmque
et é,ec’(l‘oniclue. Le robot sulvra donc, selon l'endroity le bord du terrain ou le bord du gétequ et détecterq la présence de cadequx en utilisant lq
ligne noire, et la présence de bougies en utilisant un capteur de distance.

Le support de balise est congu pour accueillir lq
balise adverse (1) mais &galement pour détecter
ladversaire grace § ses emplacements pour
des capteurs dz distance (2). Un systéme
de réglage & base d'écrou/ressort permet de
rBoler finement [horizoritalitd de la balise
afin de ne pas pénaliser ['adversaire (3).
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la fin de chaque an’(ch ll q décidé de
tirer lo lingue & ses adversaires ! DesS CaPTRURS
Mais ne lui en tenons pas rigueur Capteurs de distances pour

Aprés tous, ce N'est quun carfbow ! dviter les objets Et suivre
les bords du terrain

A plusieurs, on est phs fort !

Les fonctions du robots sont réparties dans
deux microcontraleurs relids en rdsequ. La partie
Newigetion() 9ére seule les déplacements du
robot en fonction des capteurs et du
comportement Sélectionné. La paftie Stratdyie (7)
décide du comportement & adopter en fonction de
[avancée du match et partage ses résultats avec
la partie Navigation.

Afin d'ouvrir ses cadequx et de souffler ses
bougies, Notre robot posséde deux bras

actionnés par des servomotenrs (1) et équipés
dun capteur de distance (5) pour se positionner
qu-dessus dune bougie.
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